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Angewandte Automatisierung — Entwicklung/Aufbau von Anlagen mit Firmen
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Angewandte Automatisierung — Entwicklung/Aufbau von Anlagen mit Firmen
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Angewandte Automatisierung — Entwicklung/Aufbau von Anlagen mit Firmen

Beispielprojekt 1

Low-Cost-Automation Next-Generation-HMI (AR)
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Antwort auf folgende (exemplarische) Fragen der Produktionsplanung

Arbeitsplan 1736

Erstellt am: 27.06. ... | von: G. Huber LosgroRe: | 200
Teilenummer 9317 Einheit: | Stiick
. . vu g ® Bezeichnung Kupplungsgehause
¢ Was ist zur Planung der Produktion notig? o s | Vv | o |
. . . 10 Bohren 3411 12 6 5,00 0,50
—> Arbeitsauftrage und Arbeitsvorbereitung R e b
(Y v ()
I ! U
O::b Maschine 1 [= Maschine2 [~ | Maschine 3 E'E

¢ Wie gehen wir mit mehreren Produkten um?
- Produktionsprogramm & Produktionskonzept

¢ Wie gut lauft unsere Produktion?
—> Produktionssteuerung und Kennzahlen

¢ Wie analysieren/optimieren wir die Produktion?
- Schlanke Produktion und Wertstromanalyse
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Antwort auf folgende (exemplarische) Fragen der Produktionstechnik

< . . . n- “ y In;\ﬁ
*%* Wie kommt man vom Rohling zum Bauteil? I e = o TS

—> Unterschiedliche Fertigungsverfahren

*** Wie bewegen sich die Bauteile in der Maschine? -.‘é /‘3 R
- Handhabungstechnik ‘ - =

*** Wie wird aus den Bauteilen ein fertiges Produkt?
- Montagekonzepte und Produktgestaltung

*** Wie bewegen sie die Bauteile durch die
Produktion?

- Materialfluss und Produktionslogistik
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« Einfihrung — Grinde/Folgen der Automatisierung

« Elektronisch programmierbare Steuerungen
a. Automatisierungsgerate - SPS
b. Grundzige der Programmierung
c. SPS-Programmierung an Beispielen

* Netzwerke und Feldbussysteme
a. Netzwerk Grundlagen
b. Feldbusse

\\‘Q
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a) pneumatischer Antricb (FESTO), b) Linearpositionierer (SIG POSITEC), | Geradfuhrung, 2 Schlitten,
3 verzahntes Hubrohr, 4 Sauger, 5 k 6 Li 7 Antriebsritzel, 8 Basi

Die Grundidee der Virtuellen Inbetriebnahme ist die teilweise Vorwegnahme
der steuerungstechnischen Inbetriebnahme an einem virtuellen Modell.
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. Applikationen

. Servicerobotik

Schwerpunkt E.1 - Industrierobotik

Einleitung / Geschichte Welt-KS
Mechanik
Koordinatentransformation
Bahnplanung

Steuerung

Safety

Programmierung
Sensoren

z

Genauigkeit

4

Basis-KS

- Quellen: KUKA, Pilz, Disney, iwb

© Hochschule Kempten | Prof. Dr.-Ing. Dirk Jacob
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Praktikumsinhalte: ‘
1. Programmierung eines Industrieroboters
l1da6hoder2da3hin Nordlingen oder Kempten

2. Einfuhrung 3D Offlinesimulation auf Basis
KUKA.Sim Pro 4.1
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CERTIFICATE
Erganzendes Angebot: =

2 Praxistage bei der Fa. KUKA im College

Termin: Ende Juli / Anfang August

Abschluss mit dem Zertifikat Roboterprogrammieren 1
Kosten € 238,- (Kosten fur offiziellen Kurs Roboterprogrammieren 1: € 3391,50)
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